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1 Présentation

1.1 Introduction

Cette synthese documentaire s’intéresse a la plateforme de développement ROS
pour le contrdle de systemes automatisés, ainsi qu’au dispositif de détection de
mouvement Kinect, développé par Microsoft, et a son utilisation dans le cadre de
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notre projet de synthese. On s’attachera notamment aux divers cadres d’utilisa-
tions possibles pour le Kinect.

1.2 Présentation de la recherche documentaire

Notre sujet de synthese portant sur des équipements récents (une kinect), aucun
livre n’était répertorié sur le catalogue en ligne de la bibliotheque tricampus de
Supélec.

Nous avons utilisé différents outils externes pour établir la bibliographie présen-
tée dans ce document.

2 Inspection des bases de données

Nous avons utilisé la base de donnée Inspec pour trouver les articles [6] [8] [B].
Toutefois, les articles qui nous intéressaient n’étaient pas disponibles en acces libre.
Sur la base de donnée Science Direct, nous avons trouvé [4].

3 Recherche des documentations des logiciels

Grace a un moteur de recherche usuel, tel DuckDuckGo, il nous a été facile de
trouver la documentation officielle de ROS|[[7], sur laquelle une page était consacrée
aux drivers nécessaires[2] pour utiliser une kinect, ainsi que nous projetons de le
faire dans notre projet.

Toujours en utilisant DuckDuckGo, avec les mots clés « Kinect » et « Microsoft »,
nous avons trouvé le site officiel de Microsoft sur le développement des kinects][[1],
ainsi que la documentation du projet OpenKinect qui développe un pilote libre
libfreenect[3], hébergé sur GitHub.
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